Mongeovo zobrazeni

Zobrazeni roviny v obecné poloze
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Zobrazeni roviny v obecné poloze



Zobrazeni roviny v obecné poloze
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Zobrazeni roviny v obecné poloze

@ méjme v prostoru dany
primétny 7 a v, v

@ dale méjme danu
rovinu p, kterd ma
vzhledem k obéma
primétnam obecnou X
polohu;




Zobrazeni roviny v obecné poloze

@ prisecnici rovin p a
znadime p” a nazyvdme v
ji padorysna stopa
roviny p;




Zobrazeni roviny v obecné poloze

@ prisecnici rovin p a v
znadime n” a nazyvame
ji narysna stopa
roviny p;




Zobrazeni roviny v obecné poloze

@ otocenim pfimky p” do
roviny v, dostaneme
otocenou plidorysnou
stopu roviny p (pf);




Zobrazeni roviny v obecné poloze

@ narysna stopa roviny p
leZi v narysné, miizeme

tedy psat n” = nb;




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné
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Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ pldorysem i narysem roviny v obecné poloze je cela
pudorysna, resp. narysna,

@ pii zobrazovani roviny tedy neurcime sdruzené priméty vSech
jejich bodi, ale pouze sdruzené priiméty urlujicich prvki této
roviny,




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ pldorysem i narysem roviny v obecné poloze je cela
pudorysna, resp. narysna,

@ pii zobrazovani roviny tedy neurcime sdruzené priméty vSech
jejich bodi, ale pouze sdruzené priiméty urlujicich prvki této
roviny,

@ rovinu Ize jednoznacné urcit

a) tremi body, které nelezi v pfimce,

b) dvéma riznobézkami,

c) dvéma riiznymi rovnobézkami,

d) bodem a pfimkou, kterd neprochazi danym bodem;




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ nejCastéji urcujeme rovinu pomoci dvou riiznobéznych primek,
a to konkrétné pomoci plidorysné a narysné stopy;




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ pldorys pudorysné stopy a narys narysné stopy roviny p
v obecné poloze se zobrazi jako ptimky, které se vzdy protinajf
na zakladnici x ;

M




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ narys pldorysné stopy i pudorys narysné stopy splyvaji
s priimétem zékladnice xj »;

nz

X12=P5=N7

py




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

o jelikoz vzdy plati, Ze x1» = p5 = nf{, danou rovnost je zvykem
nezapisovat

nz

X12=P3=n7

py




Zobrazeni roviny v obecné poloze - situace v nakresné

@ pro jednoduchost nazyvame pidorys piidorysné stopy roviny p
ptidorysnou stopou roviny p a narys narysné stopy narysnou

stopou

nz

X12=P3=n7

py
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Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice



Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ urcujeme-li rovinu pomoci stop zaddvame tyto stopy pomoci
souradnic;




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ méjme danou soustavu souradnou, obé priimétny a obecnou
rovinu p;

X12

Y1




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ stopy roviny p se protinaji na zakladnici a tedy na soufadné J
ose X;

Z,

Y1




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ pldorysna stopa protina soutadnou osu y a narysna stopa
soufadnou osu z;

Z,

Y1




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ kazda obecna rovina, kterd neprochazi pocatkem soustavy
soutradné, je tedy jednoznacné urCena usporadanou trojici

(X0 Ypi 2p);

Zy

X12

Y1




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ sestrojujeme-li priiméty stop roviny dané souradnicemi
p = (Xp: ¥p: 2p), uréime nejprve bod (x,), ve kterém se
protinaji stopy roviny p;

Z,

Y1




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

o dale uré¢ime bod (y,), kterym prochazi pidorysna stopa
roviny p;

Z,

Prly,




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ na zavér bod (z,), kterym prochazi narysna stopa roviny p; J

n; Zy
Zp
0 \ Xo
/ X12
Yo
Yoty




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ soutadnice (x,; y,; 2,) roviny p lze také chapat jako
zjednoduseny zapis souradnic tfi bodl dané roviny,
X[x,;0;0], Y[0;y,;0], Z[0;0; z,];
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Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice



Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ z predchozich Gvah jsem vyloudili roviny, které prochazejf
pocatkem soustavy soufadné,




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ z predchozich Gvah jsem vyloudili roviny, které prochazejf
pocatkem soustavy soufadné,

@ takové roviny je mozné zadat pomoci jiného zplsobu, kdy
zadame soufadnici x, priiseCiku stop dané roviny a dale
velikosti jistych Ghld, jenz sviraji stopy roviny se zakladnicf;




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ méjme tedy rovinu uréenu pomoci soufadnic, p = (X,; p; Bp); J

Zy

Y1



Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ nejprve ur¢ime bod (x,), ve kterém se protinaji stopy roviny p;J

Z,

Y1



Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ dale sestrojime piidorysnou stopu roviny p pomoci daného
ahlu ay;

Z,

X12
Ap

P1 Y,




Zobrazeni roviny v obecné poloze - soufadnice

@ na zavér sestrojime narysnou stopu roviny p pomoci daného J

Ghlu B,;

n2
\ ﬁp
S~
/</ X12
Xy
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Prezentaci vytvoril Petr Kozak, vyulujici vSéeobecné vzdélavacich predméti
na Stfedni primyslové skole stavebni, Opava, pfispévkova organizace.
Prezentace je uréena pro podporu vyuky deskriptivni geometrie na stfednich skolach.

Je v souladu s rdmcovymi vzdélavacimi programy.

Vytvofeno v rdmci projektu ,Nova cesta za poznianim*, reg. &islo CZ.1.07/1.5.00/34.0034,

za finanéni podpory Evropského socialniho fondu a rozpoétu Ceské republiky.
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